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Plan prezentacj

Wymagania NC RfG dla modutow wytwarzania w
zakresie zdolnosci do utrzymania czestotliwosci

Wtasciwosci toru sterowania mocg czynng
na przyktadzie wybranych hydrozespotow

Przyktad sposobu realizacji regulatora mocy czynnej
spetniajgcego wymagania NC RfG
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Wymagania NC RfG
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Wymagania dotyczgce czasu odpowiedzi
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Model hydrozespotu

Modelowany fragment H ‘ ‘

Az

Serwomechanizm

I sterujgcy

Grafika - zrédto: https://hydro.ioze.pl/

Struktura modelu

Ogranicznik Czton Charakterystyka P

predkosci i dynamiczny statyczna
potozenia G(s) P=F(A,H)

Grafika - zrédto: https://hydro.ioze.pl/
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Ogranicznik predkosci serwomechanizmu
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Czton dynamiczny
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Czton nieliniowy
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Weryfikacja modelu
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Hydrozespot z turbing Kaplana
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Struktura uktadu regulacji mocy czynnej
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Regulator

Hydrozespdt z
serwomechanizmmem
sterujgcym

Regulator mocy czynnej

Pz — moc zadana

Pz’ — moc zadana po
ograniczeniu szybkosci
zmian

e — uchyb regulacji

Az — zadana wartosc¢
otwarcia aparatu
Kierowniczego

Pm — mierzona moc
czynna

DP — korekta mocy
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Realizacja | problemy do rozwigzania
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Przyktadowy przebieg testu trybu LFSM-O
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Testy obiektu nieminimalnofazowego
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Hydrozespoty elektrowni
wodnych przy projektowaniu
uktadow regulacji zgodnych
z NC RfG wymagaja
uwzglednieniaich
specyficznych wtasciwosci
dynamicznych.
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Podsumowanie

Czton
dynamiczny

G(s)

Witasciwosci toru
sterowania mocg czynng
mozna opisac
uproszczonym modelem
obejmujacym: ogranicznik
predkosci, czton
dynamiczny Il rzedu oraz
czton nieliniowy, ktérego
parametry mozna
wyznaczy¢ empirycznie.

Tryb LFSM HZ1

T Tryb LFSM

Czestotliwosé
Zad. moc
Korekta LFSM

Praktyczna realizacja
wymagan NC RfG wymaga
uwzglednienia specyfiki
pracy hydrozespotow, takich
jak: mozliwe rézne tryby
regulacji oraz ograniczenia
mocy wynikajgce z
warunkow hydrologicznych.

W obiektach z dtugimi
rurociggami odpowiedz
uktadu moze byé
niemonotoniczna, czego nie
da sie wyeliminowac
odpowiednim doborem
nastaw regulatora.
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Dziekuje za uwage

e dr inz. Michat Porzezinski
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